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D - 00.00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecnej (OST) $ wymagania ogoélne dotysze
wykonania i odbioru rob6t drogowych przy przebudewiogi gminnej w miejscowioi lftowo, w gminie Topdlka.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi okmwjaca podstaw opracowania szczegétowej specyfikacii
technicznej stosowanej jako dokument przetargowgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania ogélne, wspdlne dla robot ebjpgh
ogoinymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegbh asortymentéw robo6t drogowych. W przypadku brak
ogolnych specyfikacji technicznych danego asortytmeobo6t, ustalenia dotygzdwniez dla SST sporgdzanych
indywidualnie.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione pogj okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catc¢ techniczno-aytkowg

(droga) albo jego &%¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obistostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni [dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odleghet migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych
z nadsypk - odlegia¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdwej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamaruchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do usugcia po jego zakéczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowgizujgcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzsty do

notowania zdarze i okoliczndici zachodacych w toku wykonywania roboét, rejestrowania dokeapych

odbioréw robot, przekazywania poléceinnej korespondencji technicznej pagizy Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkmaenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahydkontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykana), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzigjcymi jezdnie.
1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stzgcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikow. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez lyniera/Kierownika
projektu.



1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamaudepo,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentgmpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pesggz.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzglych do przejmowania i rozktadania ady@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gdérna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikbw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg $cieralp a podbudow, zapewnigca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa s4ga do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e¢& nawierzchni shmca do przenoszenia obzen od ruchu na podi®. Podbudowa
moze sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérngsézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadéasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaéZ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigen czstek podida. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnymareeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lgcej powye;.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowarapowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnéé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjesi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzzgdzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieadwniez obejmowd teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugelzer chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - ¢g¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiapbdw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukgciji
nawierzchni.

1.4.27.Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.28.Podlae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pajtolezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji robét lub innych spraw
zZwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31.Przedsjwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geogm®iygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego padczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaetmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemeanbdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykitad dolina, bagno, rzekaksatadrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.



1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu lbdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévisktada sie z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komoér.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu upogzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia @gskami), presta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto miedzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtg osi podtanej, obejmuje catkowdt szeroké¢ konstrukcyjn
ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajow
ruchu oraz szeroké chodnikdw mierzona wwietle porczy mostowych z wykczeniem konstrukcji przy jezdni
dotem oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiaggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji deegjoi ruchu
pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejows lub inrg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolg do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie ma@ polegd na
wykonywaniu robo6t zwjzanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkovykonanych robét, bezpieazstwo wszelkich czynnigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodba@ dokumentagj projektows, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniaprawnymi i administracyjnymi, lokalizagj i
wspotrzdne punktéw gidwnych trasy oraz reperéw, dziennilddwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadticza ochrom przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy\air
na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowegtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazssdanym
w szczegOtowych warunkach umowy, uwdpiiajgcym podziat na dokumentagprojektovs:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentagj projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczmg) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kid¥Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkosakumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nich $
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dolentacii.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obpwe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogo6lnydhOgélnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie mge wykorzystywd bieddéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoti Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie s wazniejsze od wymiarow okgonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.
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Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatly zgodne z dokumentacprojektowg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach olilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweneéntéw budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moprzekraczé
dopuszczalnego przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektovg lub SST i
wptynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Vhgimcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pozhem”)

Wykonawca jest zobowgzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastiniegcych obiektow
(jezdnie,sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontrakti,d zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zagdzagcym ruchem, projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania lgdoW zalenosci od potrzeb i pogpu robét projekt
organizacji ruchu powinien lbyna biegco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymagalkrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i ldzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urgdzenia zabezpieczgje takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnalty, itp., zapewggay ten
sposob bezpiecastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeiow dziea i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglléw bezpieczistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie Ikyda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robdét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnedy utrzymywane przez Wykonawow dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w
cere kontraktowg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniew@alizacji kontraktuza
do zakdiczenia i odbioru ostatecznego roboét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywad tymczasowe uggdzenia zabezpieczge, w tym:
ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wsdeehnesrodki niezlgdne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposéb uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone mbgzdoéw i maszyn pracgych przy realizacji
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktorych tr&é¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawow dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje §ize jest whczony w
cere kontraktowy.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zna& i stosow& w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢silo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikgych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezk innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:



1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovdégalojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisoéw vapyasprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesza@mbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢1g sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone
przed dosgpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowati&@rem wywotanym jako rezultat
realizacji robo6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materialow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggeniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyie do robot bdg mialy aprobat technicza wydary przez uprawniom
jednostl, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialtéwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, azpkmczeniu rob6t ich szkodlivés
zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych
materiatdéw od wigciwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaeych wiagcicielami tych urzdzeax potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zepie
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemwigminstalacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwczasow dla wszelkiego
rodzaju robo6t, ktére majby¢é wykonane w zakresie przekenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zarmzi rozpocgcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonaiveazwiocznie powiadomi kyniera/Kierownika projektu
i zainteresowane wladze orazdzie z nimi wspélpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcaedzie odpowiadéd za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iaglzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatéhip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomicdzy Wykonawg a wigcicielami nieruchoméci i dotycacych korzystania z wihasgo i drog
wewretrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie lgdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niegola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdoéw

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wypasenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszalkézkzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wkiwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dulzie powiadamiat lfyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee
poleci, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaly usgté z terenu budowy. Pojazdy powogig
nadmierne obaizenie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w odfsie terenu
budowy i Wykonawca ¢zie odpowiadat za naprgwvszelkich robdt w ten spos6b uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.



1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcagdhie przestrzeda przepiséw dotycxrych bezpiecasstwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz petsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spizi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s}, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreilonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymarowimqmmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa djilelementy byly w zadowalgym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneq to na polecenie igniera/Kierownika
projektu powinien rozpog# roboty utrzymaniowe nie fdiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséow

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktogensjakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fycktanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyalayw w odniesieniu do
sprztu, materiatow lub urdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposoélagly bedzie
informowa’ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwolg i inne odngne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obgjzenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczopegez Irkyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekonkretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materialy, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepiséw o ile w warunkach kontrakie n
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane morimprzepisy g paistwowe lub odnosz sie do
konkretnego kraju lub regionu, mp@y¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevaamjrowny lub
wyzszy poziom wykonania hipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Hyniera/Kierownika projektu. Ranice pomgdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawci przedi@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terebiglowy leda uwazane za wlasnigé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadoni Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawi@jm i Wykonaweg ustali wydhzenie czasu wykonania
robét iflub wysokée kwoty, o ktég nalery zwiekszye cere kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobovgzany jest zabezpiec&yZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirzransport
oraz inne urgdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.0Zaplecze
Zamawiajcego”.



2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotygz proponowanegdrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rownie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatébw z danegadta nie oznacza automatycznie wszelkie materiaty z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposob goty spetniaj wymagania SST w czasie realizacji rob6t.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odngnych wiladz na pozyskanie
materiatdw zezrédet miejscowych vgczapc w to zrodla wskazane przez Zamavgiaggo i jest zobowezany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentized rozpocgciem eksploatacjirddia.

Wykonawca przedstawi kgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentac} zawierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowgprzez siebie metedwydobycia i selekciji,
uwzgkdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admamitpaistwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych materiatow
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydalbymateriatéw, dzigmwy i inne jakie okz sic
potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskaniatematow
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuhlgywacji terenu po uk@czeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykepda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad awdpdnio do
wymaga umowy lub wskazéa Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyteayuzyska na to pisemrzgod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatow édzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi okgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatdbw do innych robét,znte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robd6t, w ktérym znajdyjsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wkasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigdupozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradInzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przedryciem tego materiatu, albo w okresie zimym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi
na wykonanie badawymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanydzaj
materiatu nie mge by p&zniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane maateido czasu gdy dulg one uyte do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakaos¢ i whasciwosci i bylty dostpne do kontroli
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatGwigbzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z liaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buglow miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe i zaakceptowanych przezzmiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodidoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prab&teriatbw mog by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii
materiatéw pod wzglhlem jakdci.



W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcivytworni, musz by¢

spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwérni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdzenia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowgzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ wykonywanych rob6t. Spet uzywany do rob6t powinien kgyzgodny z ofegt Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizaciji
robét, zaakceptowanym przezzymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv wymienionych wyej
dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidzyniera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotoweéci do pracy. Powinien l#yzgodny z normami ochronyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie
moze by pdézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgfe zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Iyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takighodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wisciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewéiprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami gkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydsb spetnidg wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk@wd i innych parametréw technicznyctrodki
transportu nie spemigie tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez Agniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggytbowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwd na bieaco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rafgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, daagodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanyeep Wykonawe oraz poleceniami ktyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metaggonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyézem planie i wyznaczenie wysodm wszystkich
elementow robdt zgodnie z wymiarami édnymi okrglonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganusungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsokprzez Irtyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich doktadn&.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét kedg oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfoive SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declgjynier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki bada
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materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wgptijgce przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywagie na rozwaarn kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowyzany opracow@ i przedstawd do akceptacji liyniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jakc. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony
spos6b wykonywania robét, maovosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét pamugcy wykonanie
robét zgodnie z dokumentagprojektovy, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja$@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposo6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robot,

— system (sposéb i procedlproponowanej kontroli i sterowania jalkiy wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprgt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,

— spos6b oraz forem gromadzenia wynikéw bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany spos6b i ferm przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegdlow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkOw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedqutia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddr pomiardow i bada (rodzaj i czstotliwos¢é, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uggzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, waytania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli robo6t éxlzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zalazom
jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robdt i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu mee zagdat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzyj.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatdbw oraz rob6t zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowe;j
i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwoi¢ s okrelone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tammeglkne, Irzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostalty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotycacych urzdzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. 3eli niedocigniecia te kedg tak powane, ze mog wplyngé ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatow i dépiuje do wycia
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dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liaahaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania probeétych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodohistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewniog mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probek¢dy dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone prz&/ykonawe do badé wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &dg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawceadizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgnzez Wykonawg
usunite lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatiich bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomezna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera/Kierownika projektu.

Przed przygpieniem do pomiaréw lub badawykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.viB&onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedisteaw
pismie ich wyniki do akceptacji kyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wigami bada
jak najszybciej, nie pdniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalab

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wed
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokomgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwarsa\Wykonawca i producent materiatdbw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegozgr
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badaniaghbzie ocenia zgodnd¢ materiatdow i rob6t z wymaganiami
SST na podstawie wynikéw wiasnych badantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprébki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgétinmoateriatow i robot
z dokumentag@j projektovg i SST. Mae rownie: zleck, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych batlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kkgsz
powtornych lub dodatkowych baglapobierania prébek poniesione zogtpnzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecrstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wtéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
- Polslg Normyg lub
- aprobaj techniczi, w przypadku wyroboéw, dla ktérych nie ustanowidPmiskiej Normy, jeeli nie
s3 objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez SST, 4da partia dostarczona
do robo6t dzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rantezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeds dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.
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6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnywhowigzujgcym Zamawiajicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budovey libnca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwgcymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy eblg dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz otdska stubowego. Zapisy ¢ulg czytelne, dokonane trwgat
technilg, w porzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebtda oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegdélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramoéw robat,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaragdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robo6t zanik@ych i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegsgh ograniczeniom lub
wymaganiom szczego6lnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto
je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyddg przediczone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. si
Projektant nie jest jednak strpamowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robaét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksiagzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegsti kadego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przepmmeas¢ w sposéb aigly w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoolub certyfikaty zgodn&i materiatow, orzeczenia o jad@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakm. Dokumenty te stanowizakhczniki do odbioru robét. Winny kEyudostpnione na
kazde zyczenie lityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczasbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjagce dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
13



Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiafego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektovg
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irkyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wilepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od oba@mku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na gie.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie o#ltmym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatdw

Dlugcsci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w nd jako
dtugas¢ pomna:ona przezredni przekro;.

llosci, ktébre mag by¢ obmierzone wagowo, edg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitslzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclereli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robdét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aolizenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniat w sposOb aglty zachowanie dokladsoi wg norm
zatwierdzonych przez myniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary fgdg przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakeé w
przypadku wysipowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfi lgda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci bedg uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice molgy¢ dolgczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktdrego wzér zostanie uzgodniony zyhierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidér rob6t zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie redjzulegry zakryciu.

Odbior roboét zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urwviajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cegsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomienienmzimiera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokwydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakdac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pamiav konfrontacji z
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgiciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidip
jakasci i wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadoiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakazenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzna&z@rzez Zamawiggego w obecriwi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adhlajgca roboty dokona ich oceny jalaiowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania
robét z dokumentagijprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapogiaz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralmtpetiajcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aegowych lub robo6t uzupetnggych w
warstwie écieralnej lub robotach wykm@zeniowych, komisja przerwie swoje czysooi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komgjsjze jakaé wykonywanych robét w poszczegoéinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnektacy projektovs i SST z uwzgldnieniem tolerancji i
nie ma wekszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzdéstwo ruchu, komisja dokona pgten,
oceniajc pomniejszoyn wartags¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokét odbioru ostatecznego
robét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaygago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujagce dokumenty:
1. dokumentagj projektovy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
szczegO6towe specyfikacje techniczne (podstawowekamientow umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZ],
opini¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej,swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazaniych robdt wiécicielom
urzadzen,
9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg roboét i sieci uzbrojenia terenu,

NoorWN
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10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego niegbgotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniuykdawea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae Ixda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangtior zwihzanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbi6r ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednostk obmiarovy
ustalony dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowej lgdzie uwzgbdniat wszystkie czynngei,
wymagania i badania skladaeg st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentaciji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizre bezpdredng wraz z towarzysgcymi kosztami,
— wartas¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatezeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmignikajgcych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, montai
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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D-01.01.00.00
ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaahtécznej (SST)gwymagania dotycece wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdwsokaciowych przy przebudowie
drogi gminnej w miejscowai ltowo, w gminie Topdlka.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stadakiument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasggowej oraz
potozenia obiektéw inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtébwnych osi trasy i punktéw
wysokasciowych,

b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiewych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrooa przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe gszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymaganiabwg” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialmyjaka¢ robét oraz za ich zgodébz dokumentagj projektovy,
oraz poleceniami kyniera.
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyseze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan OST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dbegjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabdt ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mi& srednie od 0,05 do 0,10 m i dlugéood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugdsci okoto 0,70 m, a dla punktéw utrwalanych w isigéej nawierzchni bolce stalowdeednicy 5-12 mm i
dtugcéci od 0,4 do 0,8 m.

»Swiadki” powinny mi& dtugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
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3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimyych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganérej pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprz:t i materialy do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00®QNymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawigjcego dane zawiergje
lokalizacg i wspo6trzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawéjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtzg¢ odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wadnzyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtdwnych trasy i (lub) reperdwboczych. B¢dy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rdne terenu istotnie #ig sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam wykonane na koszt Zamawaapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punlggrednie osi trasy mugzbyé zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposdb wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznaczg powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaiag czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamagejo zostan zniszczone przez Wykonawc
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia robétostan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznedwidtowej realizacji robét natge do obowjzkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pomy by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@ldowiszane do punktéw pomocniczych, pabmych
poza granig robét ziemnych. Maksymalna odlegtopomicdzy punktami gtdéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.
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Maksymalna odlegkd micdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérsigowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od
jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zedanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszxych. Jako repery robocze wmma wykorzystd punkty stale na stabilnych, istniejych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespocze naley zatlay¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadwonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z talky dokltadndcig, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostjniwelacg podwdjry w nawigzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejti@sly w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpaizostatych drég. Rdne niwelety
punktow osi trasy naly wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2,

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéweczgdy Wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granigrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopéw na
powierzchni terenu (okéenie granicy robot), zgodnie z dokumengagprojektovs oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeni®tro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysada@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni
1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegté ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypoéw i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektova.

5.6. Wyznaczenie polzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektdw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétioprzyczotkow i filarow
mostow i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prtg@la powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélplt’ 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@kowych naley
prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-0000MMymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢&da obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-00.00/@@magania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbiér robét zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie @pste na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedkfadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tiggnktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyiyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochronh przed zniszczeniem i oznakowanie ulatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Pfatng¢ rob6t zwiyzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestuyv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Noo~®
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D - 04.03.01.00
OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjyymagania dotyece wykonania i odbioru robét zgaanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnyahwierzchni przy przebudowie drogi gminnej w
miejscowdci lfowo, w gminie Topdlka.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosovalmdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecain
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegélowej Specyfikagichnicznej dotycz oczyszczenia i skropienia warstw
konstrukcyjnych nawierzchni i obejmaj

- oczyszczenie i skropienie warstw bitumicznyclitutmicznych nawierzchni,

Doktadna lokalizacja poszczegélnych warstw wg Dokatacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS agodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogdéine”.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentacja Projektowa,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw podano w OST D.00.00.00 ,Wymaganiarogj'.

2.2. Materialy do wykonania skropienia

Materialy do skropienia warstw konstrukcji nawidrmat musz by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Skropienie lepiszczem me by wykonane emulsja asfaltowa wedtug PN-EN 13808¢ aftnym materiatem
wedtug norm lub aprobat technicznych.

2.2.1. Skropienie warstw niebitumicznych

Stosuje s asfaltows emulsg kationowa sredniorozpadow o wiasciwosciach zgodnych z ,\WT-3 Emulsje
Asfaltowe 2009”, IBDM, Warszawa 2009 oraz z nornixEN 13808.

2.2.2. Skropienie warstw bitumicznych

Stosuje sie asfaltowa emulsje kationowa szybkombapa o wiasciwosciach zgodnych z ,WT-3 Emulsje
Asfaltowe 2009”, IBDM, Warszawa 2009 oraz z nornixEN 13808.

2.2.3. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationoweybkorozpadowej dredniorozpadowej Asfaltowe emulsje
kationowe szybko §redniorozpadowe powinny spetdiwymagania podane w Tablicy 1.

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Komscyjnych nawierzchni sa:

a) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:

kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT-3 2009

Tablica 1. Wymagania dotycace emulsji kationowych stosowanych do a¢zy miedzywarstwowych

C60 B3 ZM do skropienia warsty
Wymagania Metody bada bltum!cznych lub C60 B4 ZM do
. Jednostka skropienia warstw z kruszywa
techniczne wedtug normy
Klasa Zakres wartgi
3 50 do 100
Indeks rozpadu PN-EN 13075-1 - Lub lub
4 70 do 130
Zawartac¢ lepiszcza PN-EN 1426 %(m/m) 5 58 do 62
Czas wyplywu dla @ 2 o\ £ 10846 s 1 TBR
mm w 40°C
Pozostalé¢ na sicie| PN-EN 1426 %(m/m) 1 TBR
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0,5 mm

Trwatos¢ po 7 dniachl o\ e 1409 %(m/m) 1 TBR

magazynowania

Sedymentacja PN-EN 12847 %(m/m) 1 TBR
_ PN-EN 13614 %nokrveia 1 TBR

Adhezd zahcznik 2 po?/vier);chni =75

pH emulsji PN-EN 12850 - >3,5

Wymagania techniczne dotygzze lepiszczy odzyskanych z kationowych emulsjilesfg/ch przez
odparowanie, zgodnie z PN-EN 13074

Penetracja w 25°C PN-EN 1426 0,1mm 3 <100
Temperatura PN-EN 1427 °C 4 > 3¢
mig¢knienia

a) emuls§ mozna rozciéczy¢ wodgdo stzenia asfaltu nie tiszego nt 40% (m/m),

b) nie dotyczy emulsji rozciezonej wod na budowie,

€) oznaczenie jest wymagane, gdy emulsja ma Bezgoi kontakt z kruszywem,

d) dotyczy emulsji przeznaczonej do Zeania warstwy asfaltowej z podbudprawierajca spoiwo
hydrauliczne,

e) w przypadku zkczania warstw asfaltowych, z ktérych jedna wykongsaz asfaltu o penetracji 35/50 lub
asfaltu modyfikowanego nalestosowd emulsje wykonane z asfaltu o penetracji 50/70skKropiex
podbudéw niezwianych (z kruszywa stabilizowanego mechanicznieztlia kamiennego itp.) dopuszcza
sk stosowanie emulsji wyprodukowanych z asfaltu dveggo o penetracji 160/220.

2.3. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Skropienie lepiszczem powinno dywykonane w iléci podanej w przeliczeniu na pozostate lepiszczedng z
tablicg 2.

Tablica 2. Zalecane iléci pozostatego lepiszcza do skropienia pocka pod warstwe asfaltowa

llos¢
Uktadana warstwa asfaltowa Podtaze pod warstw asfaltowa pf)zo_stalrego
episzcza
[kg/m2]
Podbudowa z betonu .
asfaltowego Podbudowa z kruszywa stabilizowanego 0507

mechanicznie

Warstwa wyréwnawcza pgPodbudowa z  kruszywa  stabilizowanego 0507
betonu asfaltowego mechanicznie o
Nawierzchnia  asfaltowa o chropowatej

: : 0,2+0,5
powierzchni
Podbudowa z kruszywa  stabilizowanggo _
. S 0,5+0,7
Warstwa wizaca z betonu mechanicznie
asfaltowego Podbudowa asfaltowa 0,3+0,5
Warstwa wyroéwnawcza z betonu asfaltowego 0,3+0,5
Warstwascieralna z betonu Warstwa wizaca asfaltowa 0,3+0,5
asfaltowego
Warstwa scieralna % Warstwa wijzgca asfaltowa 0,3+0,%

mieszanki SMA

a) zalecana emulsja modyfikowana polimeremsdlemulsji naley dobr& z uwzgkdnieniem stanu
podtaza oraz porowatwi mieszanki SMA, jeeli mieszanka ma wksz zawarté¢ wolnych
przestrzeni, to naky uzy¢ wigksza ilg¢ lepiszcza do skropienia, ktore po xdaiu warstwyscieralnej
uszczelnig

Doktadne zuaycie lepiszczy powinno l#yustalone w zalaosci od rodzaju warstwy, stanu jej powierzchni oraz
zastosowanego lepiszcza i zaakceptowane przezkiiaspeNadzoru.
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2.4. Przechowywanie lepiszczy

Przechowywanie emulsji powinno d&yzgodne z warunkami zawartymi w PZJ i powinno odipolat
wymaganiom norm i przepisow dotyexch poszczegolnych rodzajéw lepiszczy.

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech emulsji i ob#énia jej jakdci.

Emulsje naley przechowywa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i zabezpieczonych
przed dosgpem wody i zanieczyszcie

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotycgce spratu

Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Do oczyszczania warstw nawierzchni nglezywac:

- szczotki mechaniczne.

- sprezarki,

- zbiorniki z wod,

- szczotki eczne,

lub inny sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni naleuzywa¢ skrapiark lepiszcza wyposang w urzdzenia kontrolno-
pomiarowe pozwalage na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych parametréw:

- temperatury rozktadanej emulsji,

- ci$nienia emulsji w kolektorze,

- obrotoéw pompy dozuggej emulsje,

- predkosci poruszania giskrapiarki,

- wysokdici i dtugadéci kolektora do rozktadania emulsiji,

- ilosci emulsiji.

Zbiornik skrapiarki na emulsje powinien dyzolowany termicznie, tak aby move byto zachowanie stalej
temperatury emulsiji.

Wykonawca powinien posiadaaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki zawigrs zalénosci pomiedzy
wydatkiem emulsji a nagbujacymi parametrami:

- ci$nieniem emulsji,

- obrotami pompy,

- predkoscig jazdy skrapiarki,

- temperatura emuls;ji.

Skrapiarka powinna zapewrniozktadanie lepiszcza z tolerancja +10% oddi@atazone;.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania og6lne dotycrce transportu

Wymagania ogoélne dotygee transportu podano w OST D.00.00.00 ,Wymaganéiray.

4.2. Transport emulsji

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, hebzkub innych opakowaniach pod
warunkiem,ze nie ledg korodowaty pod wptywem emulsji i nieetly powodowaly jej rozpadu.

Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powingydrzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o
pojemndci max. 1 m, a kada przegroda powinna ndievykroje umaliwiajace przeptyw emulsji.

Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone donsportu lub skltadowania emulsji powinnydbgzyste i nie
powinny zawiera resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Zasady ogolne wykonywania robdt podano w OST D@OM,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akagptprojekt organizacji i harmonogram robat,
uwzgledniagce warunki w jakich wykonywaneely roboty zwhzane z oczyszczaniem i skropieniem warstw
konstrukcyjnych nawierzchni.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Z warstw nawierzchni przed skropieniem, ngl@isury¢ luzny materiat, brud, btoto i kurz przyzyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody paghieniem. Zanieczyszczenia stwardniate, niegckajse usurydé
mechanicznie, naky usunc recznie lub za pomacdostosowanego Spita.
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W miejscach trudno daginych naley uzywal szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach
niezabudowanych, bezfgednio przed skropieniem warstwa powinna lpczyszczona z kurzu przyzyciu
Sprezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Jezeli do oczyszczenia warstwy bytaywana woda to skropienie m® nasipi¢ dopiero po wyschgciu warstwy
(nie dotyczy to podbudowy z kruszywa stabilizowametggchanicznie).

Skropienie warstwy me rozpoczé sic po akceptacji jej oczyszczenia przez Inspektordzdeu.

Warstwa nawierzchni powinna bykrapiana emulsja przyzyciu skrapiarki, a w miejscach trudno dgstych
recznie /za pomagweza z dysza rozpryskowa.

Temperatury emulsji powinny ndiei¢ sic w przedziatach podanych w aprobacie technicznej.

W razie potrzeby emulsje naleogrza do temperatury zapewnigiej wymagana lepko.

Skropienie powinno hky réwnomierne, a il& rozktadanej emulsji powinna byréwna ilcci zalazonej z
tolerancja +10° %.

Na wszystkich powierzchniach, gdzie ramoo nadmierna ik emulsji Wykonawca powinien rozigé warstwe
suchego i rozgrzanego piasku i ugtinadmiar lepiszcza przez szczotkowanie.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa to skropiona warstwa powitinyd pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas niezimy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsiw odparowanie wody z
emulsji. W zalenosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno - bitumiczneyRbhawca powinien zabezpieczgkropion
warstwe podbudowy z kruszywa famanego przed uszkodzendmuygje o potrzebie i rodzaju zabezpieczenia
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akagpti dopuci¢ na niej tylko niezbdny ruch budowlany.
Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny lpyzez Wykonawg naprawione.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

6.2. Badania i kontrola przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowagizdbbne skropienie warstwy w celu olenia
optymalnych parametréw pracy skrapiarki i dlkeaia wymaganej ileci emulsji w zalenosci od rodzaju i stanu
warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania i kontrola w czasie robot

6 3.1. Badania emulsji

Ocena emulsji powinna Byoparta na atestach producenta. W przypadkagpliwych Inspektor Nadzoru zaleci
wykonanie dodatkowych batia

6 3.2. Sprawdzenie jednorodicdskropienia i zaycia emulsji

Jednorodn& skropienia powinna l#ysprawdzana wizualnie.

Raz na miegc dla kadej skrapiarki natey przeprowadzi kontrole ildgici rozkladanej emulsji wg metody podanej
w opracowaniu “Powierzchniowe utrwalenia. Oznacealaici rozktadanego lepiszcza i kruszywa”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D.00.0M0@nagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1%n{metr kwadratowy) oczyszczonej i skropionej wasstwna podstawie
Dokumentaciji Projektowej i pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D.00.0p¢magania ogoine”.

8.2. Sposodb odbioru robét

Roboty obgte niniejsza SST podlegapdbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu, ktéry powinien Iy
dokonany na podstawie wynikéw pomiaréw i badan aeeny wizualnej.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadzastali zakres rob6t poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wtasny koszt w ustalonyrmieie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 m oczyszczenia i skropienia warstw konstrukcyjnyalierzchni naley przyjmowa na podstawie
obmiaru po ocenie jakoi wykonania rob6t na podstawie wynikéw badan i @dw laboratoryjnych.

Cena wykonania robot obejmuje:

- przygotowanie robdét,

- oznakowanie rob6t zgodnie z projektem organizagjhu na czas budowy wykonanym przez Wykorgwc
- mechaniczne oczyszczenie warstw z ewentualnyewssliem woda lubayciem spezonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysicze

- wywiezienie uzyskanego gruzu i zanieczyshcze

- zakup, dostarczenie emulsji i napetnienie ja giarki oraz podgrzanie do wymaganej temperatury,

- skropienie warstw emulsja w fia okreilonej w SST i uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru,

- przeprowadzenie wymaganych badan i pomiaréw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Dokumenty

1. ,WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2014”
2. WT-3 Emulsje asfaltowe 2009”

3. Polskie Normy powotane w WT-2

4. Polskie Normy powotane w WT-3
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D-05.03.11.00
FREZOWANIE NAWIERZCHNI
1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagihtecznej (SST) s wymagania dotyagze wykonania i
odbioru robét zwigzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowegimano przy przebudowie drogi gminnej
w miejscowdci lftowo, w gminie Topolka.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stasa jest jako dokument przetargowy przy realizeajiét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotydrezowania nawierzchni asfaltowej na zimnosredniej
grubaici 3cmi wywozuscinki.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno -kontrolowany proces skrawania gérnej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na élkm® gicbokasé.

1.4.2.Frezarka drogowa -maszyna do frezowania nawierzchni na zimno.

1.4.3. Pozostate okflenia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami ,
definicjami podanymi w SST D.00.00.00. "Wymagamiglne".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jé&kavykonanych robét oraz za ich zgodé@ dokumentagj
projektows, SST oraz poleceniamidyniera/Kierownika projektu.

Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D.00.00.00. "Wymagania agoin

2. Materialy
Materiaty nie wysipuja.

3. Sprzet

Do wykonania frezowania nale stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni
asfaltowych na zimno na oltena glebokos¢ z dokladnécia okreslong w punkcie 6 niniejszej SST.

Frezarka powinna Iy sterowana elektronicznie i zapewhizachowanie wymaganej rowdm oraz pochylé
poprzecznych i podimych powierzchni po frezowaniu.

Szerokd¢ bebna frezujcego powinna by dobrana zalemie od zakresu robo6t. Przy frezowaniu catej jezdni
szerokd¢ begbna skrawaicego powinna byco najmniej réwna 1200 mm.

Przy robotach prowadzonych w terenie zabudowaingmarki musz, a poza nimi powinny kbyzaopatrzone
w systemy odpylania.

Wykonawca mge wywaé tylko frezarki zaakceptowanej przezyniera/Kierownika projektu. Do uzyskania
akceptacji sprgu przez layniera/Kierownika projektu Wykonawca powinien prggvic dane techniczne
frezarek, a w przypadkach jakichkolwiekatpliwosci przeprowadzi demonstragj pracy frezarki, na wtasny
koszt.

4. Transport
Transport powinien biytak zorganizowany, aby zapewmrae frezarki bez postojow.
5. Wykonanie robot

5.1. Nawierzchnia powinna byfrezowana do gbokasci, szerokéci i pochylen zgodnych z dokumentacj
projektows.

5.2. Podczas frezowania najespetnt nastpujgce warunki:
- naley usuny $ciety materiat ascinke wbudowa lub dostarcz§ w miejsce uzgodnione z Zamavgeym.
- przy frezowaniu poszczegoélnych paséw ruob mchem, wysoki podtuznych pionowych kraedzi nie
mae przekracza40 mm,
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- pionowe poprzeczne kragzie na zakaczenie dnia roboczego powinny rildinowo sciete kravedzie.

5.3. Frezowanie warstwigieralnej (istniejcej) przed uteeniem nowych warstw nawierzchni asfaltowych.

Do frezowania naley uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wa#m ustalonego poziomu odniesienia,
zachowujc spadki poprzeczne i niwetedrogi, oraz rowng& powierzchni okrédona w punkcie 6. Nawierzchnia
powinna by sfrezowana na gbokas¢ projektowan z doktadnécia 5 mm.

6.Kontrola jako$ci robot
Kontrola jakdci przy frezowaniu nawierzchni na zimno obggmastpujace pomiary:

6.1.Réwnd¢ podtuzna i poprzeczna
Réwna¢ podiuzng i poprzeczg naley sprawdza tatgy  4-metrowy co 20 m. Dopuszczalne nieréwoio
sfrezowanej nawierzchni nie mpgrzekracz& 8 mm.

6.2.Spadek poprzeczny i szeroké frezowania

Spadki poprzeczne i szerakdrezowania naley sprawdzé co 50 m.

Dopuszczalne odchytki spadku poprzecznego nieamozekraczé 0.5% spadku projektowanego. Dopuszczalne
odchyiki szerokéci frezowania nie magprzekraczd 5 cm  szeroki projektowane;j.

6.3.Gkbokosé¢ frezowania
Gilebokas¢ frezowania naley sprawdzé na biegco.
Gkebokas¢ frezowania powinna ldyzgodna z dokumentacjprojektows z doktadnécia 5 mm.

7. Obmiar robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST DM®OO "Wymagania ogoélne". Jednastlomiarovy jest 1
2

m powierzchni frezowania.

Obmiar naley wykona® na budowie w obecioi Inzyniera/Kierownika projektu.

Nadmierna ghbokas¢ sfrezowanej warstwy lub nadmierna powierzahnw stosunku do dokumentaciji
projektowej, wykonana bez pisemnego upsmvenia Irzyniera/Kierownika projektu, nie mag stanowd
podstawy do roszcaeo dodatkowy zaptat.

8. Odbior robot
8.1.0dbiorowi podlega sfrezowana nawierzchnia lesfa. Zasady odbioru okéleno w OST D.00.00.00.
"Wymagania ogoélne" punkt 8.

8.2.Frezowanie nawierzchni uznajeg sta wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows jesli wszystkie
wyniki bada i pomiaréw kontrolnych okazatyeszgodne z wymaganiami  oki@enymi w punkcie 2, 5 i

6 niniejszej SST.

8.3.W przypadku stwierdzenia wad zymier/Kierownik projektu ustali zakres robd6t popkawych.
Inzynier/Kierownik projektu mge uzné wac za nie majcg zasadniczego na cechy eksploatacyjne
wykonanych robét i mge ustak zakres i wielké¢ potracen za obnkong jakasé.

9. Podstawa ptatndci

Pfatné¢ bedzie za 1 r% powierzchni frezowania zgodnie z obmiarem, gbiorze robdt.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmujalasta ogélne zawarte w SST D.00.00.00. punki:or
-prace pomiarowe,

-oznakowanie robdét,

-dostarczenie spgtl,

-frezowanie nawierzchni do poziomu projektowgme nadaniem wymaganego spadku,

-odwoz §cinki i wbudowanie w miejscu uzgodnionym prZ&zmawiagcego,

-wykonanie pomiaréw kontrolnych,

-uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwazane
BN-68/8931-04 "Drogi samochodowe. Pomiar ro$enmawierzchni planografem lub 4t
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D-05.03.05.00
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.
WARSTWA SCIERALNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznefT$ & wymagania dotyere wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem warstwycieralnej z betonu asfaltowego przy przebudowiegdrgminnej w
miejscowdci lfowo, w gminie Topdlka.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) jest jako dokumenétargowy i kontraktowy przy robotach jak w pktl 1.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem i
odbiorem warstwyscieralnej — odpowiednio zgodnie z przedmiarem rolzobetonu asfaltowego wg PN-EN
13108-1 [47] i WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2014 ieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej od peedits.

W przypadku produkcji mieszanki mineralno-asfaltpywezez Wykonawe dla potrzeb budowy, Wykonawca
zobowizany jest prowadziZaktadows kontrok produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 punkt 8.4.1.5.

Warstwe $cieralry z betonu asfaltowego moa wykonywa dla drog kategorii ruchu od KR1 do KR4 (oemie
kategorii ruchu podano w punkcie 1.4.7). Stosowameszanki betonu asfaltowego o wymiarze D podano w
tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kategoria . . .
ruchu Mieszanki o wymiarze B, mm
KR 1-2 ACS5S, ACS8S, AC11S
KR 3-4 AC8S, AC11S

Y Podziat ze wzgidu na wymiar najwikszego kruszywa w mieszance.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia — konstrukcja skladep s¢ z jednej lub kilku warstw shacych do przejmowania i
rozktadania obaizen od ruchu pojazdéw na podie.

1.4.2.Warstwascieralna — gérna warstwa nawierzchadica w bezpérednim kontakcie z kotami pojazdéw.
1.4.3.Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszippiszcza asfaltowego.

1.4.4. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — ollemie mieszanki mineralno-asfaltowej, wyniajsce t
mieszank ze zbioru mieszanek tego samego typu ze ¢dzgha najwikszy wymiar kruszywa, np. wymiar 8 lub
11.

1.4.5.Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltow&iavej kruszywo o uziarnieniu ggitym lub niecigtym
tworzy struktug wzajemnie klinujca Sie.

1.4.6. Uziarnienie — sklad ziarnowy kruszywa, wyoay w procentach masy ziaren przechmgzh przez
okreslony zestaw sit.

1.4.7.Kategoria ruchu — obgtenie drogi ruchem samochodowym, wiagae w osiach obliczeniowych (100 kN)
wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podgth i potsztywnych” GDDP-IBDIM [68].

1.4.8.Wymiar kruszywa — wielk& ziaren kruszywa, okéona przez dolny (d) i gorny (D) wymiar sita.
1.4.9.Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarzes B5 mm oraz d > 2 mm.

1.4.10.Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarze< R mm, ktérego wiksza cgs$¢ pozostaje na sicie
0,063 mm.

1.4.11.Pyt — kruszywo z ziaren przechagych przez sito 0,063 mm.

1.4.12. Wypetiacz — kruszywo, ktérego glisza czs¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetniacz mirgza
kruszywo, ktdre sktadaesi wypetniacza pochodzenia mineralnego i wodorétiemapnia. Wypetniacz dodany —
wypetniacz pochodzenia mineralnego, wyprodukowadgzeelnie).
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1.4.13. Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktoérej kator nadaje dodatnie tadunki gstkom
zdyspergowanego asfaltu.

1.4.14. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.4.15.Symbole i skréty dodatkowe

ACS - beton asfaltowy do warstwigieralnej

PMB - polimeroasfalt,

D — gOrny wymiar sita (przy okétaniu wielkasci ziaren kruszywa),

D — dolny wymiar sita (przy oketaniu wielkasci ziaren kruszywa),

C - kationowa emulsja asfaltowa,

NPD - wihasciwos¢ uzytkowa nie okrélana (ang. No Performance Determined;
producent mge jej nie okrélac),

TBR - do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producentemdostarczy
odpowiednie informacje, jednak nie jest do tegoaxabzany),

IRI - (International Roughness Index)guizynarodowy wskanik réwnasci,

MOP - miejsce obstugi podedych.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og®[a] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw OST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowa asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimerfa#ty wg PN-EN 14023 [59]. Rodzaje
stosowanych lepiszcz asfaltowych podano w tablicyOprocz lepiszcz wymienionych w tablicy 2 #na
stosowa inne lepiszcza nienormowe wedtug aprobat techyicdzn

Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowego do warétieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
qQ
KR1 — KR2 ACSS, AC8S, AC11S 50/7¢, 70/100 PMB 45/80-55,
KR3-KR4 | AC8S, AC11S 50/70 PMB 45/80-65

1) Nie zaleca s do stosowania w regionach, gdzie spodziewana mailniantemperatura nawierzchni wyng

ponizej -28°C (region pétnocno-wschodni i tereny podgi@s

Asfalty drogowe powinny speiniavymagania podane w tablicy 3.
Polimeroasfalty powinny spetdavymagania podane w tablicy 4.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych wgENN12591 [27]

L Wiasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu

P- badania 50/70 | 70/100

1 | Penetracja w 25°C 0,1 mm PN-EN 1426 [21 50-70 -1G0

2 | Temperatura raknienia °C PN-EN 1427 [22] 46-54 43-51

3 | Odporné¢ na starzenie w 163°C

4 | Pozostata penetracja o PN-EN 12607-1

5 | Wzrost tem knienia » (metoda RTFOT) =20 =0
P- °C <9 <9

6 | Zmiana masy (w. bezwzgina) % m/m <0,5 <0,8

7 | Temperatura zaptonu °C PN-ENISO 2592 | >230 | >230

8 | Rozpuszczalrid % PN-EN 12592 | >99,0 | >99,0

9 | Indeks penetraciji ) PN-EN 12591 NR NR
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zahcznik A
10 | Lepkdc¢ dynamiczna w 60°C Pa-s PN-EN 12596 NR NR
11 | Temperatura tamlivégi °c PN-EN 12593 [29] <-8 <-10
12 | Lepkdc¢ kinematyczna w 135°C mm/s PN-EN 12595 NR NR

Zmiana masy mae by wartdicig dodatng lub ujemn

NR — No Requirement (

brak wymaga

Tablica 4. Wymagania wobec asfaltow modyfikowangolimerami (polimeroasfaltow) wg PN-EN 14023:2011

Gatunki asfaltéw modyfikowanych

o Jed- polimerami (PMB)
Wtjasc""’osc g"e;"d.a nostka 45/80 — 55 45/80 — 65
podstawowe adania wymaganie klasa wymaganie klasa
Penetracja w 25°C PN-EN 1426 0,1 mm 45-80 4 45-8( 4
Temperatura ngknienia PN-EN 1427 °C >55 7 > 65 5
Sita rozciagania metod )
zduktylometrem PN-EN 13589 | jjent | >3ws°C 2 >3w5°C 2
: : . PN-EN 13703
(rozcigganie 50 mm/min)
Zmiana masy PN-EN 12607-1 %m/m <05 3 < 0,5 3
Pozostala penetracja w PN-EN 12607-1
25°C po starzeniu PN-EN 1426 [21] % > 60 7 > 60 7
Wzrost temperatury PN-EN 12607-1 .
micknienia po starzeniu PN-EN 1427 C <8 2 <8 2
Temperatura zaptonu PN-EN ISO 2592 ¢ > 235 3 > 235 3
Gatunki asfaltéw modyfikowanych
Metod Jed- polimerami (PMB)
Wiasciwosé dodatkowe B edo a nostka 45/80 — 55 45/80 — 65
adania wymaganie klasa wymaganie klasa
Temperawra famlivii | o ey 12503 °C <12 6 <15 7
wg Fraassa
Nawro! Spezysty w PN-EN 13398 % > 50 5 >70 5
Na""mtl%rj‘éiysw w PN-EN 13398 % NR 0 NR 0
Zakres plastyczrigi PN-EN 14023 °C TBR 1 TBR 1
Spadek temp. roknienia | T N-EN 12607-1
P b Tt PN-EN 1427 °C TBR 1 TBR 1
po starzeniu
Nawrot spezysty w PN-EN 12607-1 o
25°C po starzeniu PN-EN 13398 & 250 4 = 60 3
Nawrot spezysty w PN-EN 12607-1 o
10°C po starzeniu PN-EN 13398 & NR 0 NR 0
Stabilng¢
magazynowania — PN-EN 13399 R
réznica temperatur PN-EN 1427 C =5 2 =5 2
mieknienia
Stabilng¢
. PN-EN 13399 o
rrlgggzynowanla__— PN-EN 1427 C NR 0 NR 0
réznica penetraciji

NR — No Requirement ( brak wymaga

TBR — To Be Reported (do zadeklarowania)
Sktadowanie asfaltu drogowego powinne sdbywa w zbiornikach, wykluczagych zanieczyszczenie

asfaltu i wyposzonych w system grzewczy fredni (bez kontaktu asfaltu z przewodami grzewczy@biornik

roboczy otaczarki powinien Byizolowany termicznie, posiadautomatyczny system grzewczy z tolergnej

5°C oraz ukfad cyrkulacji

asfaltu.
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Polimeroasfalt powinien ky magazynowany w zbiorniku wyposmym w system grzewczy pedni z
termostatem kontrolagym temperatuyr z dokladnécia + 5°C. Zaleca i wyposaenie zbiornika w mieszadto.
Zaleca s} bezpdrednie zaycie polimeroasfaltu po dostarczeniu. Ngleunika® wielokrotnego rozgrzewania i
chiodzenia polimeroasfaltu w okresie jego stosowanaz uniké niekontrolowanego mieszania polimeroasfaltow
réznego rodzaju i klasy oraz z asfaltem zwyktym.

2.3. Kruszywo

Do warstwy scieralnej z betonu asfaltowego najestosowd kruszywo wediug PN-EN 13043 [44] i WT-1
Kruszywa 2014, obejmgge kruszywo grube , kruszywo drobne i wypetnia€rmiszywa powinny spetnéa
wymagania podane w WT-1 Kruszywa 2014 — punkt ai3jce 12-15.

Skladowanie kruszywa powinnoesodbywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z kruszywem o innym wymiarze lub poekodi. Podiee sktadowiska musi ldy rowne,
utwardzone i odwodnione. Skladowanie wypetniaczavippo st odbywa w silosach wyposamnych w
urzadzenia do aeracji.

2.4.8rodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepim asfaltowego i kruszywa, gwaragtggo
odpowiedni przyczepnét (adhez§) lepiszcza do kruszywa i odpogomieszanki mineralno-asfaltowej na
dziatanie wody, naley dobra i zastosowé srodek adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary krusmjepiszcze
wartas¢ przyczepnéci okreslona wedtug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynos@anajmniej 80%.

Srodek adhezyjny powinien odpowiadaymaganiom okrdonym przez producenta.

Sktadowaniesrodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamppakowaniach, w warunkach odanych
przez producenta.

2.5. Materialy do uszczelnienia pejczen i kraw edzi

Do uszczelnienia pgtzen technologicznych (tj. atzy podtinych i poprzecznych z tego samego materiatu
wykonywanego w rénym czasie oraz spoin stangeych pojczenia rénych materiatdw lub pgtzenie warstwy
asfaltowej z urzdzeniami obcymi w nawierzchni lub pgraniczajcymi, naley stosowa:

a) materiaty termoplastyczne, jakétay asfaltowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobaehigcznych,

b) emulsg asfaltovs wedtug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedhagm lub aprobat technicznych
Grubdas¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna \8ino

- nie mniej nk 10 mm przy grubii warstwy technologicznej do 2,5 cm,

— nie mniej nz 15 mm przy grubsei warstwy technologicznej wkszej ng 2,5 cm.

Skladowanie materiatéw termoplastycznych jest ddan® tylko w oryginalnych opakowaniach producenta,
warunkach okrgdonych w aprobacie technicznej.

Do uszczelnienia kragdzi nalery stosowdé asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt modgfikany
polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,metoda na gmo”. Dopuszcza giinne rodzaje lepiszcza wg norm lub
aprobat technicznych.

2.6. Materialy do zhczenia warstw konstrukgciji

Do zlgczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwayta z warstw scieralrg) nalery stosowa kationowe
emulsje asfaltowe lub kationowe emulsje modyfikoavgolimerami wedtug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsje
asfaltowe 2009 punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3 [66]

Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimerdasfalt 70/100 modyfikowany polimerem lub lateksem
butadienowo-styrenowym SBR) stosuje tsilko pod cienkie warstwy asfaltowe na goo.

Emulsg asfaltovs mazna skladow& w opakowaniach transportowych lub w stacjonarnyafiornikach
pionowych z nalewaniem od dna. Nie nglenalewa& emulsji do opakowa i zbiornikéw zanieczyszczonych
materiatami mineralnymi.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”dk{ 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robdt Wykonawca w zam@sci od potrzeb, powinien wykaZaic mazliwoscia korzystania ze

sprztu dostosowanego do prztgj metody robot, jak:

— wytwadrnia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym luhgéym, z automatycznym komputerowym sterowaniem
produkcji, do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaych,

— ukladarka gsienicowa, z elektronicznym sterowaniem rédgiakiadanej warstwy,

—  skrapiarka,

— walce stalowe gtadkie,
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— lekka rozsypywarka kruszywa,

— szczotki mechaniczne i/lub inne adzenia czyszeze,

— samochody samowytadowcze z przykryciem brezentolwymtermosami,
—  sprzt drobny.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagandéraj [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Asfalt i polimeroasfalt naley przewozé w cysternach kolejowych lub samochodach izolowanyzaopatrzonych
w urzadzenia umgliwiajgce parednie ogrzewanie oraz w zawory spustowe.

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataradmiernym zawilgoceniem.

Wypetniacz nalgy przewozé w sposéb chrogty go przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczgsmem.
Wypetniacz luzem powinien By przewaony w odpowiednich cysternach przystosowanych doeywozu
materiatow sypkich, umidiwiaj gcych roztadunek pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa m® by transportowana w zamkmych cysternach, autocysternach, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkiere nie lgda korodowaly pod wpltywem emulsji i nieetlh powodowaly jej rozpadu.
Cysterny powinny b§ wyposaone w przegrody. Nie nalg uzywat do transportu opakouwiaz metali lekkich
(moze zachoddi wydzielanie wodoru i grda wybuchu przy emulsjach o pH4).

Mieszank mineralno-asfaltow naleey dowozt na budow pojazdami samowytadowczymi w zahesci od
postpu robdét. Podczas transportu i postoju przed wbaahieyn mieszanka powinna dyabezpieczona przed
ostygneciem i doptywem powietrza (przez przykrycie, pojékntermoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunki i
czas transportu mieszanki, od produkcji do wbuddsyapowinna zapewnéa utrzymanie temperatury w
wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikéywanych do transportu mieszanki powinny logyste, a do
zwilzania tych powierzchni mma wywac tylko srodki antyadhezyjne niewptywgie szkodliwie na mieszagk

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00@QNymagania ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca dostarczyzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki
mineralno-asfaltowej (AC5S, AC8S, AC11S).

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalna aeteé¢ lepiszcza podane sv tablicach 61 7.

Wymagane wiciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podanenstablicach 8 i 9.

Tablica 6. Uziarnienie mieszanki mineralnej oraavadcs¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy
scieralnej dla KR1-KR2 [65]

Wiasciwosé Przesiew, [% (m/m)]
AC5S AC8S AC11S
Wymiar sita #, [mm] Od Do od do od 30
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 20
5,6 90 100 70 90 - :
2 40 65 45 60 30 33
0,125 8 22 ) 22 3 20
0,063 6 14 6 12 5 12,0
I’Zn?r\:\il%rlg(?h%leplszcza’ Bmin6,0 Bmin5,8 Bmin5,6

Tablica 7. Uziarnienie mieszanki mineralnej orazvadcs¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy
scieralnej dla KR3-KR4 [65]
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Wiasciwosé Przesiew, [% (m/m)]
AC8S AC11S
Wymiar sita #, [mm] Od do od do
16 - - 100 -
11,2 100 - 90 100
8 90 100 60 90
5,6 60 80 - -
2 40 55 35 50
0,125 8 22 8 20
0,063 5 12,0 5 11,0
Zawarta¢ lepiszcza, minimum Brmins 6 Brins 4
) Minimalna zawartét lepiszcza jest okéona przy zalaonej gstosci mieszanki mineralnej 2,650 Mgfmlezeli stosowana
mieszanka mineralna ma igestasé (pg), to do wyznaczenia minimalnej zawatblepiszcza podaywartas¢ nalery pomnay¢
2650
przez wspotczynnik? wedtug réwnania@d = ——
Ay
Tablica 8. Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstégieralnej, przy ruchu KR1 +
KR2 [65]
Warunki zagszczania wg
Wiasciwosé PN-EN Metoda i warunki badania AC5S ACS8S AC11S
13108-20 [48]
Zawartgé wolnych _ . '
brzestrzeni C.1.2,ubijanie, 2x50 uderie PN-EN 12697-8, \\;m.nl,o ://mlnl,o \\;m.nl,o
p. 4 max3,0 max3,0 max3,0
Wolne przestrzenie o VFByi, VFByi, VFBuin
Zawarta¢ wolnych
przestrzeni C.1.2,ubijanie, 2x50 uderie PN-EN 12697-8, VMAinia VMAGims | VMAgina
w mieszance mineralnej p.5
PN-EN 12697-12 [35],
, . . rzechowywanie w 40°C|
Odporng¢ na dziatanie I P :
wody C.1.1,ubijanie, 2x35 uderize Z jednym cyklem I TSRy I TSRy ITSRgo
zamraania,
badanie w 15°C

Tablica 9. Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstéeyeralnej, przy ruchu KR3 + KR4

[65]
Warunki zagszczania wg
Wiasciwosé PN-EN Metoda i warunki badania SMA8 | SMA 11
13108-20 [48]
Zawartag¢ wolnych | C.1.3,ubijanie, 2X75 Vi Vi
przestrzeni g uderzé J PN-EN 12697-8, p. 4 V::Z;O Vr:]r;i;o
, . PN-EN 12697-22, metodaB W | WTSyros WTShiros
do"fpor”‘*? o g.l.on, walowanie, powietrzu, PN-EN 13108-20, D.1.6,60°C, PRD ar PRDn
€ Ol’maCJe rware 9871100 10 OOO Cykll deklarowane deklarowane
. I PN-EN 12697-12, przechowywanie W
o ’
Sgg; rr?i(egcv:oa:j Sdt‘rlng”ame’ 2x38 40°C z jednym cyklem zamtania, ITSRyo ITSRyo
y badanie w 25°C

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow nalezy wytwarza na gogco w otaczarce (zespole maszyn iadizn dozowania,
podgrzewania i mieszania sktadnikdw oraz przechcawa gotowej mieszanki).
Dozowanie skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowejotaczarkach, w tym tak wstpne, powinno by
zautomatyzowane i zgodne z recemibocz, a uradzenia do dozowania sktadnikéw oraz pomiaru tentpgra
powinny by okresowo sprawdzane. Kruszywo ozmygm uziarnieniu lub pochodzeniu naje dodawa

odmierzone oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nalg przechowywd& w zbiorniku z pérednim systemem ogrzewania, z ukladem
termostatowania zapewnagym utrzymaniezadanej temperatury z dokladiuig + 5°C. Temperatura lepiszcza
asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) mieze przekracza180°C dla asfaltu drogowego 50/70 i
70/100 i polimeroasfaltu drogowego 45/80-55 i 45650
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Kruszywo (ewentualnie z wypetniaczem) powinna: bwysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineralna
uzyskata temperaterwiasciwa do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperaturasmainki mineralnej nie
powinna by wyzsza o wecej niz 30°C od najwyszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejamegl w
tablicy 10. W tej tablicy najasza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-astejtaostarczonej na miejsce
wbudowania, a najwsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asiajtdezpeérednio po wytworzeniu w
wytwaorni.

Tablica 10. Najwysza i najnisza temperatura mieszanki AC

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [{C]
Asfalt 50/70 od 140 do 180
Asfalt 70/100 od 140 do 180
PMB 45/80-55 od 130 do 180
PMB 45/80-65 od 130 do 180

Sposo6b i czas mieszania skladnikbéw mieszanki minerasfaltowej powinny zapewhiréwnomierne otoczenie
kruszywa lepiszczem asfaltowym.

Dopuszcza si dostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilkutwéyrni, pod warunkiem skoordynowania
miedzy soly deklarowanych przydat§o mieszanek (m.in.: typ, rodzaj sktadnikdw, gdavosci objetosciowe) z
zachowaniem braku #zaic w ich wi&ciwosciach.

5.4. Przygotowanie podiga

Podiaze (warstwa wyrGwnawcza, warstwaawica lub stara warstwécieralna) pod warstyvscieralrs z betonu
asfaltowego powinno léyna catej powierzchni:

— ustabilizowane i nine,

— czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostaloznego kruszywa,

— wyprofilowane, réwne i bez kolein.

Wymagana réwni& podiuzna jest okrdona w rozporzdzeniu dotyczcym warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada drogi publiczne [67]. W wypadku podia z warstwy starej nawierzchni, nieréwoobnie
powinny przekraczawartaici podanych w tablicy 11.

Tablica 11. Maksymalne nierowém podiaza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfadtgpomiar tag 4-
metrowg lub réwnowang metod)

Maksymalna nieréwnié
Klasa drogi Element nawierzchni podiaza pod warstw
scieralrg [mm]
A'S, Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowegozhnia 6
i wylaczania
GP Jezdnie gkcznic, jezdnie MOP, utwardzone 8
pobocza
G Pasy: ruchu, dodatkowe, gekania i
wytgczania, postojowe, jezdnigcknic, 8
utwardzone pobocza
Z,L,D Pasy ruchu 9

Jezeli nieréwndci 53 wieksze nk dopuszczalne, to natg wyréwna podiaze.

Rzedne wysokéciowe podiga oraz urgdzer usytuowanych w nawierzchni lub pgraniczajcych powinny by
zgodne z dokumentagcprojektowy. Z podiaza powinien by zapewniony odptyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie pa@imaley usurg¢. Dopuszcza gipozostawienie oznakowania poziomego
z materiatléw termoplastycznych przy spetnieniu wétusczepngri warstw wg punktu 5.7.

Nieréwndici podtaza (w tym powierzchgi istniegcej warstwyscieralnej) nalgy wyréwna poprzez frezowanie
lub wykonanie warstwy wyréwnawcze;.

Wykonane w podtzu taty z materialu o mniejszej sztywdod (np. faty z asfaltu lanego w betonie asfaltowym)
nalezy usurgé, a powstate w ten sposéb ubytki wypétmiateriatem o wikiwosciach zblzonych do materiatu
podstawowego (np. wypethbetonem asfaltowym).

W celu polepszenia pgizenia mgdzy warstwami technologicznymi nawierzchni powiénzia poditaga powinna
by¢ w ocenie wizualnej chropowata.

Jezeli podiaze jest nieodpowiednie, to nale ustalt, jakie specjalngrodki nalery podpé¢ przed wykonaniem
warstwy asfaltowej.
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Szerokie szczeliny w podia nalery wypetnic odpowiednim materiatem, np. zalewami drogowymi kugdPN-
EN 14188-1 [60] lub PN-EN 14188-2 [61] albo innymateriatami wedtug norm lub aprobat technicznych.
Na podiau wykazujcym zniszczenia w postaci siatkiggpn znmeczeniowych lub sgkan poprzecznych zalecaesi
stosowanie membrany przeciwkpniowej, np. mieszanki mineralno-asfaltowej, wayst SAMI lub 2z
geosyntetykéw wedtug norm lub aprobat technicznych.

5.5. Proba technologiczna

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki jest zobarany do przeprowadzenia w obegcio
Inzyniera proby technologicznej, ktéra ma na celu wdemenie zgodnixi wihasciwosci wyprodukowanej
mieszanki z recept W tym celu nalgy zaprogramowa otaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu
automatycznym produkowamieszank. Do bada naley pobr& mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu
sie pracy otaczarki.

Nie dopuszcza sioceniania dokladrigi pracy otaczarki oraz prawidtoda sktadu mieszanki mineralnej na
podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi naliwg segregagj kruszywa.

Mieszank wyprodukoway po ustabilizowaniu gipracy otaczarki naky zgromadzat w silosie lub zatadowana
samochdd. Prébki do batlaalezy pobier@ ze skrzyni samochodu zgodnie z meto#ireSlong w PN-EN 12697-
27 [39].

Na podstawie uzyskanych wynikowzimier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka prébnego.

5.6. Odcinek probny

Przed przyspieniem do wykonania warstwycieralnej z betonu asfaltowego Wykonawca wykonairaic
prébny celem cislenia organizacji wytwarzania i ukladania oraz leste warunkéw zagszczania.

Odcinek prébny powinien Iy zlokalizowany w miejscu uzgodnionym zzimierem. Powierzchnia odcinka
prébnego powinna wynastco najmniej 5 m. Na odcinku probnym Wykonawca poen wy¢ takich materiatow
oraz sprztu jakie zamierza stosowao wykonania warstwycieralnej.

Wykonawca mege przysgpi¢ do realizacji rob6t po zaakceptowaniu przezyhera technologii wbudowania i
zagszczania oraz wynikéw z odcinka prébnego.

5.7. Pojczenie medzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwadol nawierzchni jest uzateione od zapewnienia pmizenia mgdzy warstwami i ich

wspotpracy w przenoszeniu obgénia nawierzchni ruchem.

Podi@ze powinno by skropione lepiszczem. Ma to na celu gamizenie palczenia mgdzy warstwami

konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnikariigaleganiem wody radzy warstwami.

Skropienie lepiszczem podia (np. z warstwy wizagcej asfaltowej), przed utleniem warstwyécieralnej z betonu

asfaltowego powinno ywykonane w iléci podanej w przeliczeniu na pozostate lepiszgzé,t + 0,3 kg/m,

przy czym:

— zaleca sj stosowa emulsg modyfikowary polimerem,

— ilos¢ emulsji naley dobra z uwzgkdnieniem stanu podia oraz porowatai mieszanki ; j&li mieszanka ma
wickszg zawartd¢ wolnych przestrzeni, to nalg uzy¢ wieksz ilos¢ lepiszcza do skropienia, ktére po
utozeniu warstwyscieralnej uszczelnij

Skrapianie podia naley wykonywa rownomiernie stosag rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszczy

asfaltowych. Dopuszczagsskrapianie ¢gczne lang w miejscach trudno daginych (np.$cieki uliczne) oraz przy

urzadzeniach usytuowanych w nawierzchni lub ggraniczajcych. W razie potrzeby wdzenia te naley
zabezpieczy przed zabrudzeniem. Skropione padtonaley wylaczy¢ z ruchu publicznego przez zmian
organizacji ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej pagtgpowinno by skropione 0,5 h przed uktadaniem warstwy

asfaltowej w celu odparowania wody.

Czas ten nie dotyczy skrapiania ranzamontowas na rozkladarce.

5.8. Whudowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltow mazna wbudowywé na podiau przygotowanym zgodnie z zapisami w punktach
5.4i5.7.

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltopejvinien by zgodny z zaleceniami podanymi w punkcie
4.2.

Mieszank mineralno-asfaltowasfaltows naleey wbudowywa w odpowiednich warunkach atmosferycznych.
Temperatura otoczenia wagu doby nie powinna léynizsza od temperatury podanej w tablicy 12. Tempesatur
otoczenia mge by nizsza w wypadku stosowania ogrzewania pgaltdNie dopuszcza giuktadania mieszanki
mineralno-asfaltowe] asfaltowej podczas silnegami@v > 16 m/s)

W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltbwgcdodatkiem obnajacym temperatyr mieszania i
wbudowania naley indywidualnie okréli¢ wymagane warunki otoczenia.

Tablica 12. Minimalna temperatura otoczenia podeag®nywania warstw asfaltowych
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Rodzaj robét Minimalna temperatura otoczenia [°C]
przed przysipieniem do robdt  w czasie robot

Warstwascieralna o grubi > 3 cm 0 +5

Warstwascieralna o grubgei < 3 cm +5 +10

Wiasciwosci wykonanej warstwy powinny spetidiavarunki podane w tablicy 13.
Tablica 13. Wtaciwosci warstwy AC [65]

Projektowana Wskaznik Zawartag¢ wolnych
Typ i wymiar grubas¢ warstwy . przestrzeni w

g i . : zag:szczenia :
mieszanki technologicznej [%] warstwie

[cm] ° [%(viv)]
AC5S, KR1-KR2 20+4,0 >97 1,0+4,0
AC8S, KR1-KR2 25+50 > 97 1,0+4,0
AC11S, KR1-KR2 3,0+5,0 >98 1,0+4,0
AC8S, KR3-KR4 2,5+4,5 >97 2,0+5,0
AC11S, KR3-KR4 3,0+50 >98 2,0+5,0

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢hybudowywana rozktadagkwyposaong w uktad automatycznego
sterowania grubiwi warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z dokurtech projektows. W miejscach
niedostpnych dla sprgtu dopuszcza siwbudowywanie gczne.

Gruba¢ wykonywanej warstwy powinna Bysprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech miejs¢achsi i przy
brzegach warstwy).

Warstwy watowane powinny Byrbwnomiernie zagszczone eizkimi walcami drogowymi. Do warstw z betonu
asfaltowego nale stosowa walce drogowe stalowe gtadkie z #hiwoscia wibracji, oscylacji lub walce
ogumione.

5.9. Pojczenia technologiczne

W przypadku wysipowania w nawierzchni bitumicznejagky podtinych i poprzecznych , mieszanka powinna
by¢ w pelni zagszczona, a brzegi gdzy musz by¢ ze soly zrébwnane. Co mama uzyska stosujc uktadanie
warstwy nawierzchni catszerokdcig lub przez obcinanie odstatych zhczy na gébokas¢ rowng wymaganej
grubaici warstwy , do uzyskania pionowej kredei i usunécie catego lianego materiatu. Nagbnie przed
utozeniem gsiedniego pasa roboczego, pionowe kdzie zhcza pokrywa si asfaltowy mag zalewowy . Jezeli
sgsiedni pas roboczy niegtizie ukltadany w tym samym czasie , odsftmikravedzie naley zabezpieczy przed
uszkodzeniem listwa drewnignNiedopuszczalne jest uszczelnianiegpoénia wy4cznie przez zalanie go z goéry
asfaltem lub emulgjpo zagszczeniu warstwy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogbli] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v(np.
stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE amakiem budowlanym B, certyfikat zgodig
deklaracg zgodndci, aprobag techniczi, ew. badania materiatbw wykonane przez dostawtd i

- ew. wykona wilasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robo6teidéne przez
Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Uwagi ogdine

Badania dziej sie na:
— badania wykonawcy (w ramach wlasnego nadzoru),
— badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawoygyniera).

6.3.2.Badania Wykonawcy
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Badania Wykonawcyagswykonywane przez Wykonawdub jego zleceniobiorcow celem sprawdzenia, ckpja

materiatbw budowlanych (mieszanek mineralno-asfajtth i ich skladnikéw, lepiszczy i materiatéw do

uszczelnié itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy Hef@e, pohczenia itp.) spetnigj wymagania

okreslone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywate badania podczas realizacji kontraktu, z njdmlp starannécia i w

wymaganym zakresie. Wyniki nale zapisywé& w protokotach. W razie stwierdzenia uchybw stosunku do

wymaga kontraktu, ich przyczyny natg niezwlocznie usuwg.

Wyniki badaa Wykonawcy naley przekazywa zleceniodawcy na jeggadanie. Irkynier maze zdecydowé o

dokonaniu odbioru na podstawie bad&'ykonawcy. W razie zastrzen Inzynier maze przeprowadzi badania

kontrolne wedtug pktu 6.3.3.

Zakres badaWykonawcy zwizany z wykonywaniem nawierzchni:

—  pomiar temperatury powietrza,

— pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowajqzas wykonywania nawierzchni (wg PN-EN 12697-
13 [36]),

— ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

— wykaz ilosci materiatow lub grubgi wykonanej warstwy,

— pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

—  pomiar réwndci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5),

— ocena wizualna jednorodfw powierzchni warstwy,

— ocena wizualna jakoi wykonania pajczehr technologicznych.

6.3.3.Badania kontrolne

Badania kontrolnegsbhadaniami layniera, ktérych celem jest sprawdzenie, czy fakmateriatdbw budowlanych
(mieszanek mineralno-asfaltowych i ich skladnikdepiszczy i materialtdbw do uszczelnidétp.) oraz gotowej

warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, qgua@enia itp.) spetnigjwymagania okrdone w kontrakcie. Wyniki

tych bada s3 podstawy odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem bade miejscu budowy zajmujeesi

Inzynier w obecnéci Wykonawcy. Badania odbywajsie réwniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie w por
powiadomiony o ich terminie, jednak niedzie przy nich obecny.

Rodzaj bada kontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej i wykmej z niej warstwy podano w tablicy 14.

Tablica 14. Rodzaj bad&ontrolnych [65]

Lp. Rodzaj bada

1 Mieszanka mineralno-asfalto\#a”™

1.1 Zawartac¢ lepiszcza

1.2 Uziarnienie

1.3 Zawart@¢ wolnych przestrzenigeznie z VFB i VMA przy wymaganej

zawartdci wolnych przestrzeni Max< 7%
1.4 Zawartd¢ wolnych przestrzenigtznie z VFB i VMA przy wymaganej
zawartdci wolnych przestrzeni 7% Vmax< 10%
15 Odporna¢ na dziatanie wody

1.6 Odporng¢ na deformacije trwate

2 Warstwa asfaltowa

2.1 Wskaznik zagszczenid

2.2 Spadki poprzeczne

2.3 RoOwnas¢

2.4 Grubg¢ lub ilos¢ materiatu

25 Zawartg¢ wolnych przestrzerft
2.6 Wiasciwosci przeciwpdglizgowe

3 do kadej warstwy i na kade rozpoczte 6 000 m nawierzchni jedna probka; w razie
potrzeby liczba probek nie zostd zwickszona (np. nawierzchnie drog w terenie
zabudowy)

Y w razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki

6.3.4.Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznaniaze jeden z wynikow badakontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianedcinka
budowy, Wykonawca ma prawagdat przeprowadzenia basl&ontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decydgjwspdlnie o miejscach pobierania prébek i wyznatzedlcinkdw czsciowych
ocenianego odcinka budowy.zé8 odcinek czsciowy przyporadkowany do badakontrolnych nie mge by
jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinekenpowinien by mniejszy nt 20% ocenianego odcinka
budowy.
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Do odbioru uwzgjdniane § wyniki bada kontrolnych i bada kontrolnych dodatkowych do wyznaczonych
odcinkéw czsciowych.
Koszty bada kontrolnych dodatkowych zadanych przez Wykonaw@onosi Wykonawca.

6.3.5.Badania arbitrzowe

Badania arbitrzowe & powtdrzeniem badakontrolnych, co do ktorych istnigjuzasadnione atpliwosci ze
strony Irzyniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wlasnychahad

Badania arbitrzowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezatlaboratorium, ktére nie wykonywato bada
kontrolnych.

Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponesibna, na ktérej niekorzg
przemawia wynik badania.

Whniosek o przeprowadzenie badarbitrazowych dotycacych zawartéci wolnych przestrzeni lub wskaika
zag:szczenia naley ztozy¢ w ciggu 2 miesjcy od wpltywu reklamaciji ze strony Zamavdgieggo.

6.4. Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchyiki
6.4.1.Mieszanka mineralno-asfaltowa

Dopuszczalne warfoi odchytek i tolerancje zawarte w WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2014.

Na etapie oceny jakoi wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej podaje wartgci dopuszczalne i
tolerancje, w ktérych uwzetinia sé: rozrzut wystgpujacy przy pobieraniu prébek, doktadidtometod badéa oraz
odstpstwa uwarunkowane metpgracy.

Wiasciwosci materiatow nalgy ocenig na podstawie badapobranych prébek mieszanki mineralno-asfaltowej
przed wbudowaniem (wbudowanie oznacza wykonaniestwsrasfaltowej). Wyjtkowo dopuszcza sibadania
prébek pobranych z wykonanej warstwy asfaltowe;.

6.4.2.Warstwa asfaltowa
6.4.2.1. Grub& warstwy oraz ilé¢ materiatu

Grubas¢ wykonanej warstwy oznaczana wedtug PN-EN 12697489 oraz ilas¢ wbudowanego materiatu na
okreslona powierzchng (dotyczy przede wszystkim cienkich warstw) mogdbiegé od projektu o warki
podane w tablicy 15.

W wypadku okrélania ilosci materiatu na powierzchgii sredniej wartdci grubgci warstwy z reguly naley
przyja¢ za podstaw caty odcinek budowy. ktynier ma prawo sprawdzadcinki czsciowe. Odcinek ogciowy
powinien zawier& co najmniej jedq dzienry dziatk robocz. Do odcinka cgsciowego obowgzuja te same
wymagania jak do odcinka budowy.

Za grubd¢ warstwy lub warstw przyjmuje gskredni arytmetyczg wszystkich pojedynczych oznadzgrubdci
warstwy na catym odcinku budowy lub odcinkg&dowym.

Tablica 15. Dopuszczalne odchytki grébowarstwy oraz iléci materiatu na okridonej powierzchni, [%] [65]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa AC

A — Srednia z wielu oznachegrubdci oraz ilGci
1. — duy odcinek budowy, powierzchnia gkisza ni
6000 nf lub

— droga ograniczona krasikami, powierzchnia <10
wigksza nk 1000 nf lub

— warstwdcieralna, ilé¢ wicksza ni 50 kg/nf
2. — maly odcinek budowy lub

— warstwdcieralna, ilé¢ wicksza ni 50 kg/nf =15

B — Pojedyncze oznaczenie grgbio <25

2 w wypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warsté@eralna jest uktadana
op&nieniem, warté¢ z wiersza B odpowiednio obosriuje; w pierwszym etapie budowy
do gérnej warstwy nawierzchni obaauje warté¢ 25%, a do dcznej grubéci warstw
etapu 1 +15%

N

6.4.2.2. Wskanik zag:szczenia warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wyrne wskanikiem zagszczenia oraz zawakttig wolnych przestrzeni, nie
moze przekrocz§ wartasci dopuszczalnych podanych w tablicy 13. Dotyczkazdego pojedynczego oznaczenia
danej widciwosci.

Okredlenie gstaici objetosciowej naley wykonywa wedtug PN-EN 12697-6 [32].

6.4.2.3. Zawart@ wolnych przestrzeni w nawierzchni
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Zawartad¢ wolnych przestrzeni w prébce pobranej z nawiergcbkreslona w tablicy 13, nie m@ wykroczy
poza wartéci dopuszczalne wcej niz 1,5 %(v/v)

6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni nalebad@ nie rzadziej i co 20 m oraz w punktach giéwnych tukéw
poziomych.
Spadki poprzeczne powinny dygodne z dokumentacprojektows, z tolerancj + 0,5%.

6.4.2.5. Rowné&t podhwna i poprzeczna

Pomiary rownéci podtuznej naley wykonywa w srodku kadego ocenianego pasa ruchu.

Do oceny rownéci podiuznej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy Z, L i D oraz géav i parkingdw naley

stosowa metod z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub meyodéwnowanej, mierac wysokdé

przewitu w potowie dtugdci taty. Pomiar wykonuje sinie rzadziej i co 10 m. Wymagana row#d podtuzna

jest okrélona przez wart@ odchylenia réwnéci (przeswitu), ktére nie mog przekrocz¢ 6 mm. Przez
odchylenie réwnéci rozumie s} najwicksz odlegia¢ miedzy tay a mierzon powierzchni.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego w&ttodchylenia rownéci podiuznej warstwyscieralnej nawierzchni
drog klasy Z i L nie powinna ldywigcksza nk 8 mm. Badanie wykonujegsivedtug procedury jak podczas odbioru
nawierzchni.

Do oceny roéwnéci poprzecznej warstw nawierzchni drog wszystkitdskechnicznych natg stosowd metod; z
wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub metodywmowaznej wzyciu taty i klina. Pomiar naley wykonywa

w kierunku prostopadiym do osi jezdni, nazttgm ocenianym pasie ruchu, nie rzadzi¢j co 10 m. Wymagana
réwnas¢ poprzeczna jest okdlena w rozporzdzeniu dotycgcym warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadé drogi publiczne [67].

Przed uptywem okresu gwarancyjnego w&rtodchylenia rownéci poprzecznej warstwicieralnej nawierzchni
drég wszystkich klas technicznych nie powinna lwieksza nk podana w tablicy 16. Badanie wykonuje si
wedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.

Tablica 16. Dopuszczalne wasth odchyler rownaici poprzecznej warstwicieralnej wymagane przed uptywem
okresu gwarancyjnego [65]

Wartcici odchyler
Klasa drogi Element nawierzchni réwnasci poprzecznej
[mm]
Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe,
L . <6
A'S wlaczania i wyhczania -
GP Jezdnieakznic, jezdnie MOP, utwardzorne <8
pobocza
Pasy: ruchu, dodatkowe, aglzania
G i wytagczania, postojowe, jezdnigcknic, <8
utwardzone pobocza
Z,L,D Pasy ruchu <9

6.4.2.6. Pozostate wdaiwosci warstwy asfaltowej

Szeroké¢ warstwy, mierzona 10 razy na 1 knvéej jezdni, nie mge sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o
wigcej nz £ 5 cm.

Rz¢dne wysokéciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m ngpodhuznej i krawedziach, powinny bg
zgodne z dokumentacprojektowy z dopuszczalntolerancy + 1 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanych
pomiardw nie mee przekraczaprzedziatu dopuszczalnych odchyle

Uksztattowanie osi w planie, mierzone co 100 m,paeinno ré&ni¢ si¢ od dokumentacji projektowej o + 5 cm.
Ztacza podiune i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinng twne i zwjzane, wykonane w linii prostej,
réwnolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylggajwarstwy powinny byw jednym poziomie.

Wyglad zewrtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinienchgdnorodny, bez gpan, deformacji, plam i
wykrusze.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-00000ymagania ogdlne” [1] pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwgieralnej z betonu asfaltowego (AC).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-00@/@ymagania ogolne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiameftug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

Jesli warunki umowy przewiduj dokonywanie poticen, to Zamawiaicy maze w razie niedotrzymania wastd
dopuszczalnych dokotgotracen wedtug zasad okéwnych w WT-2 [65] pkt 9.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [k 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego (AC) obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

— oczyszczenie i skropienie podéy

- dostarczenie materiatléw i spta,

— opracowanie recepty laboratoryjnej,

— wykonanie préby technologicznej i odcinka prébnego,

- wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego if@p$port na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem lub pokryciénta asfaltows krawedzi urzzdzea obcych i krawznikéw,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki betonu asfaltowego,

— obckcie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsa SST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktoregspotrzebne do wykonania robot podstawowych, ale sieprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

— prace towarzysge, ktére s niezkedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczame rdbot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogédlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-00.00.00 Wymagania ogélne
10.2. Normy

(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-EN gz&ne z badaniami materiatdbw wystijagcych w niniejszej
SST)

1. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe — Wyraag@ dla asfaltéw drogowych

2. PN-EN 12597 Asfalty i produkty asfaltowe — Temolbgia

3. PN-EN 12697-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe —tddg badéa mieszanek mineralno-asfaltowych
na gogco — Cz$¢ 1: Zawartd¢ lepiszcza rozpuszczalnego

4, PN-EN 12697-2 Mieszanki mineralno-asfaltowe —tddg bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gogco — Cz$¢ 2: Oznaczanie skladu ziarnowego

5. PN-EN 12697-3 Mieszanki mineralno-asfaltowe —tddg bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gogco — Czs¢ 3: Odzyskiwanie asfaltu — Wyparka obrotowa

6. PN-EN 12697-4 Mieszanki mineralno-asfaltowe —tddg bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na goaco — Czs$¢ 4: Odzyskiwanie asfaltu —Kolumna do destylacjkérgne;

7. PN-EN 12697-5 Mieszanki mineralno-asfaltowe —tddg badéa mieszanek mineralno-asfaltowych
na goaco — Cz$¢ 5: Oznaczanieggtaci

8. PN-EN 12697-6 Mieszanki mineralno-asfaltowe —tddg badéa mieszanek mineralno-asfaltowych

na goaco — Czs$¢ 6: Oznaczanieggtasci metody hydrostatycza
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24,

25.

26.

27.

28.

29.

30.
31.

32.
33.

34.
35.
36.
37.
38.
39.
40.

PN-EN 12697-8

PN-EN 12697-11

PN-EN 12697-12

PN-EN 12697-17

PN-EN 12697-18

PN-EN 12697-20

PN-EN 12697-22

PN-EN 12697-23

PN-EN 12697-24

PN-EN 12697-26

PN-EN 12697-27

PN-EN 12697-28

PN-EN 12697-29

PN-EN 12697-30

PN-EN 12697-33

PN-EN 12697-35

PN-EN 12697-38

PN-EN 12697-39

PN-EN 12697-40

PN-EN 12697-42

PN-EN 13043

PN-EN 13808
PN-EN 14023

PN-EN 13108-1
PN-EN 13108-2

PN-EN 13108-4
PN-EN 13108-5
PN-EN 13108-6
PN-EN 13108-7
PN-EN 13108-8
PN-EN 13108-20
PN-EN 13108-21

Mieszanki mineralno-asfaltowe —tddg bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na goaco — Cz$¢ 8: Oznaczanie zawa#d wolnej przestrzeni

Mieszanki mineralno-asfaltowdletody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na goaco — Czs$¢ 11: Okrglenie powizania pomidzy kruszywem i asfaltem

Mieszanki mineralno-asfaltowdletody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na goaco — Czs$¢ 12: Okrglanie wraliwosci na woa

Mieszanki mineralno-asfaltowdletody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gogco — Cz$¢ 17: Ubytek ziarn

Mieszanki mineralno-asfaltowdletody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gogco — Cz$¢ 18: Splywanie lepiszcza

Mieszanki mineralno-asfaltowdletody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gogco — Cz$¢ 20: Penetracja prébek szennych lub Marshalla

Mieszanki mineralno-asfaltowdletody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na goaco — Cz$¢ 22: Koleinowanie

Mieszanki mineralno-asfaltowdletody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na goaco — Czs¢ 23: Okralenie paredniej wytrzymaléci na rozcaganie probek
asfaltowych

Mieszanki mineralno-asfaltowdletody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na goaco — Czs$¢ 24: Odpornéé na zmgczenie

Mieszanki mineralno-asfaltowd/letody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gogco — Czs¢ 26: Sztywneéc¢

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gogco — Czs¢ 27: Pobieranie prébek

Mieszanki mineralno-asfaltowetody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gosco — Czé¢ 28: Przygotowanie probek do oznaczenia zaweirtiepiszcza,
zawartdéci wody i uziarnienia

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gogco — Czs¢ 29: Pomiar probki z zagzczonej mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gogco — Czs¢ 30: Przygotowanie probek zgzczonych przez ubijanie

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gogco — Cz$¢ 33: Przygotowanie prébek zggczonych walcem

Mieszanki mineralno-asfaltowetody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gogco — Cz$¢ 35: Mieszanie laboratoryjne

Mieszanki mineralno-asfaltowetody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gogco — Cz$¢ 38: Podstawowe wyposarzenie i kalibracja

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gopco — Czs$¢ 39: Oznaczenie zawastw lepiszcza rozpuszczalnego metod
spalania

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na goaco — Czs¢ 40: Wodoprzepuszczalo,in-situ”

Mieszanki mineralno-asfaltowdletody bada mieszanek mineralno-asfaltowych
na gogco — Cz$¢ 42: Zawarté¢ zanieczyszczew destrukcie asfaltowym

Kruszywa do mieszanek bitumiczniygbwierzchniowych utrwale stosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przezoaych do ruchu

Asfalty i lepiszcza asfaltowe —athsspecyfikacji kationowych emulsji asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — aths specyfikacji asfaltow modyfikowanych
polimerami

Mieszanki mineralno-asfaltowe ynvgania — Cg¢ 1; Beton asfaltowy

Mieszanki mineralno-asfaltowe ym#gania — G&¢ 2; Beton asfaltowy do bardzo
cienkich warstw

Mieszanki mineralno-asfaltowe ynvgania — C&¢ 4; Mieszanka HRA

Mieszanki mineralno-asfaltowe ynvgania — Gg¢ 5; Mieszanka SMA

Mieszanki mineralno-asfaltowe ynvdgania — G&¢ 6; Asfalt lany

Mieszanki mineralno-asfaltowe ynvdgania — G&¢ 7; Asfalt porowaty

Mieszanki mineralno-asfaltowe ynvdgania — G&¢ 8; Destrukt asfaltowy

Mieszanki mineralno-asfaltow#&ymagania — Gg¢ 20; Badanie typu

Mieszanki mineralno-asfaltoweWymagania — Gg¢ 21; Zaktadowa kontrola
produkcji
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10.3. Wymagania techniczne (rekomendowane przez Mstra Infrastruktury)

41. WT-1 Kruszywa 2014. Kruszywa do mieszanek mailm®-asfaltowych i powierzchniowych utrwalea
drogach krajowych,

42. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2014. Nawierzehasgfaltowe na drogach krajowych

43. WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe eneuisgfaltowe na drogach krajowych

10.4. Inne dokumenty

44. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowigddrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43zpd30)

45. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych. Generalna Dyrekcja Drog Krayotvi
Autostrad — Politechnika Gika Katedra laynierii Drogowej, Gdask 2012
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D - 06.01.01.00
SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST)gswymagania dotyace wykonania
i odbioru rob6t zwgzanych z profilowaniem poboczy przy przebudowiegdigminnej w miejscowsi lfowo, w
gminie Topolka.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanatycznik dokumentacji przetargowej i kontraktowej
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w ere 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych zescinaniem
zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zaminych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - e& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymast pojazdéw,
umieszczenia ugzlzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzsgda jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostale oki&enia podstawowe gszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymaganiabw” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid™.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, paav OST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatow stosowanych do uzupetnienisoppp podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naing”.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przysgpujacy do wykonania rob6t okénych w niniejszej OST powinien wykazaie
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:
— zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterenicjnarki poboczy),
— réwniarek do profilowania,
- ladowarek czotowych,
- walcow,
— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikéw na wogl
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4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganédrej pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robo6t okénych w niniejszej SST, nioa korzystd z dowolnych srodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogblne zasady wykonania robét podano w OST D-00®MQNymagania ogdlne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy mie by¢ wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spratem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowaddi od kravedzi pobocza do kraguzi nawierzchni, zgodnie z zalonym
w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznymdiNar gruntu uzyskanego podcz&snania poboczy
nalezy wywiez¢ na odktad. Miejsce odkladu najeuzgodné z Inzynierem. Grunt pozostaty w poboczu rgle
spulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotnagci optymalnej poprzez dodanie wody i z&gjc.
Wskanik zagszczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsco najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodfiél-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkéw (wghbien) i zanzenia w poboczach nafg je uzupetnt materiatem
0 wiasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyogah wykonane. Miejsce, w ktérym wykonywane
bedzie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzdo wilgotnGgci optymalnej, a
nastpnie utazy¢ w nim warstv¢ materiatu uzupetnigtego w postaci mieszanek optymalnych ékneych w
OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna’ilgétnos¢ optymalry i maksymalg gestas¢ szkieletu
gruntowego mieszanek najeokresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1]. Zagczenie ulbonej warstwy
materiatu uzupetnigfego naley prowadzé od krawedzi poboczy w kierunku kraydzi nawierzchni. Rodzaj
sprzitu do zagszczania musi liyzaakceptowany przez4yniera. Zagszczona powierzchnia powinnadaywna,
posiadé spadek poprzeczny zgodny z zaoym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiadmdéw po
przegciu walcow lub zagszczarek. Wskanik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinien
wynosi co najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodridzB-04481

[1].
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Og0llne zasady kontroli jakol rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélplt’ 6.
6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanoblidg 1.
Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej
dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 probki
Wilgotnas¢ optymalna mieszanki s
uzupetniagcej 2 probki

3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wécietym 2 prébki

poboczu

4 | Wskanik zagszczenia nacinanych lub

uzupetnianych poboczach 2razynalkm

6.3. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zaiazeniu robdt podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarégeinanych lub uzupetnianych poboczy
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Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw

1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Réwnd¢ podiuzna co50m

3 | RGwnd¢ poprzeczna

6.3.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgjodne z dokumentacprojektowvs, z toleranci £ 1%.
6.3.2.ROwnai¢ poboczy

Nierownaci podiwne i poprzeczne nalg mierzy¢ tatg 4-metrovg wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
prz&wit pod tay nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

0Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-0000QMymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-00.00/@magania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami lktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogollne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fimob6t obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— §cigcie poboczy i zagszczenie podiea,
— odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupehaizggo,
- roziozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmwyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoolsoty ziemne.
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